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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Sterownik Siemens LOGO!

Sterownik Siemens LOGO! Zaliczany jest do
sterownikow kompaktowych. Jest to
sterownik modutowy — mozna go rozbudowac
o dodatkowe moduty wejs¢/wyjs¢ lub moduty
komunikacyjne. Jest w stenie obstuzyc¢ 24
wejscia cyfrowe, 20 wyjs¢ cyfrowych oraz 8
wejs¢ i wyjs¢ analogowych.

Najnowsze sterowniki LOGO! maja
bezposrednie potaczenie z wirtualng baza
danych.

Zdjecie pochodzi ze strony:

https://www.siemens.com/pl/pl/produkty/automatyka

/systemy/simatic-controllers/logo.html#Portfolio

E¥

Politechnika Wroctawska


https://www.siemens.com/pl/pl/produkty/automatyka

Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Zastosowanie sterownika Siemens LOGO!

LOGO! stuzy do obstugi urzagdzen domowych, instalacji elektrycznych np. oswietlenia
klatki schodowej, oswietlenia zewnetrznego, markiz, zaston, oswietlenia wystawy
sklepowej itp., zastepuje aparature szafki rozdzielczej i sterowniki urzgdzen
mechanicznych jak np. systemy sterowania bramg, klimatyzacja, pompa deszczowki
itp.

LOGO! znajduje rowniez zastosowanie w wyspecjalizowanych systemach obstugi
cieplarni i szklarni, przetwarzania sygnatu, a takze, poprzez potgczenie z modutem
komunikacyjnym jak np. AS-i, do celdow rozproszonej obstugi maszyn i procesow
przemystowych. Do zastosowan seryjnych w matych urzadzeniach, aparatach,
szafkach rozdzielczych i systemach sterujgcych instalacji elektrycznych dostepne sg
specjalne wersje LOGO! Pozbawione panelu sterowniczego i wyswietlacza.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Menu sterownika Siemens LOGO!

Menu gtéwne Menu programowania
Po podtgczeniu zasilania | wtgczeniu >Program. . SEdit..
sterownika na wyswietlaczu powinien Card.. Clear Prg
. N . . Setup.. Password
pojawiC sie komunikat: tart v (e
Menu transferu
No Program >m4 —card
Press ESC Card— =+
EE = LOGO! CopyProtect
. . . M Set
Po wtgczeniu klawisza ESC przechodzimy }CID;’:” -
do menu gtdwnego sterownika. Uwaga: Opcja “BMAINUM® | LCD
jest dostepna tylko w modutach Menu Lang
wyposazonych w cztery
wejscia analogowe BM AI NUM

Zamieszczone zdjecia pochodzg z podrecznika LOGO! Wydanie 9
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

FBD — Function Block Diagram

Jezyk FBD (ang. Function Block Diagram — funkcjonalny schemat blokowy) to
inaczej graficzny jezyk programowania, ktory bazuje na przeptywie sygnatu
pomiedzy blokami funkcyjnymi, funkcjami oraz bramkami logicznymi. Przeptyw
sygnatu w jezyku FBD przedstawiony jest za pomocg graficznego potaczenia
poszczegolnych blokéw funkcyjnych lub funkcji. W przypadku ztozonych operacji
wystarczy potaczy¢ bloki logiczne gateziami.

W jezyku FBD, podobnie jak w LD, instrukcje realizowane sg zaczynajgc od lewej
strony, nastepnie od gory do dotu programu.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Réznice pomiedzy jezykami FBD i LD

Sposob programowania w obydwu jezykach jest bardzo I EEER R DR
podobny. Opierajg sie on na graficznym przeptywie sygnatu e _
pomiedzy poszczegdlnymi elementami. Sposdb zapisu A |

programu jest bardzo przejrzysty. B R R

Wraz ze zwiekszeniem stopnia skomplikowania algorytmu, Funkcja OR w jezyku FBD.
rosnie przewaga jezyka FBD nad jezykiem LD. Wynika ona _ —
gtownie z tego, ze w jezyku FBD wszystkich funkcji nalezy )
uzywac jawnie.

I T 2 o 4

0 H

Po lewej: Funkcja AND w jezyku FBD. Funkcja OR w jezyku LD.

U gory Funkcja AND w jezyku LD.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Konektory

Moduty LOGO! sg wyposazone w
zaciski wejsciowe i wyjsciowe, ktore
nazywa sie konektorami.

Kazde wejscie oznaczone jest literg | oraz
numerem. Jesli patrzymy na urzadzenie z
przodu, zaciski wejsciowe znajdujg sie
najczesciej u gory.

Kazde wyjscie oznaczone jest literg Q oraz
numerem. Zaciski wyjsciowe znajdujg sie u
dotu urzadzenia.

X1Pl
1AL ADDRESS 00: 1C-06-1&09-C7 + [E(LAN)
=y t- 0\

\ QUTPUT 4xseuxm% A T e
Ll OIS 7

3 ,I./ i Lo L/l LI

1 ¥ |.v

Zdjecie pochodzi ze strony:
https://sklep.mechatronik.pl/produkt/zestaw-dydaktyczny-logo-8-230v/
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Konektory

Stan logiczny wejscia/wyjscia okresla sie jako O lub 1.

Stan 0 oznacza brak napiecia o odpowiedniej wartosci na danym | ":' EEREENSRREE m -
wejsciu. Natomiast stan 1 oznacza, ze na tym wejsciu jest napiecie || L — sl Tql
0 wymaganej wartosci. | "|2 SR I I IRESS B
W celu utatwienia programowania konektory oznaczono jako , hi”, I~~~
,l0” oraz ,x”:,hi” (high — wysoki poziom napiecia) odpowiada .
stanowi 1, ,,10” (low — niski poziom napiecia) odpowiada stanowi 0. | —;|;B°°12- 82
j S R L B e B
Nie ma koniecznosci uzycia wszystkich konektorow w bloku. R e I I N
Nieuzywanym konektorom program automatycznie przypisujetaki |' [—

stan, ktory zapewni poprawne dziatanie danego bloku i oznacza o
sie je jako ,,x”.

T
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

| 7] Instructions
-] Constants

B O I ~ +.[] Digital

- & Cursor key
- F LOGO! TD Function key

Blok w LOGO! to funkcja uzywana w celu okreslenia N
-l Status 0 (low
~hi Status 1 (high)

sposobu przeksztatcenia sygnatu wejsciowego na B o

- & Open connector

wyjsciowy. Bez pomocy oprogramowania sterujgcego - Ee

~ -] Analog

trzeba by tgczyc pojedyncze elementy w szafce % Anolog nput

¢ M Analog output

sterowniczej lub rozdzielczej za pomocg przewodow. - Analog fiag
~-__| Network

-1 Network input

Programowanie LOGO! polega na wzajemnym | etwork analog nput

~g MNetwork output

faczeniu bIOkéW. i ~-aa Metwork analog output
v_, Basic functions

W tym celu nalezy wybra¢ odpowiednie potaczenie z —

.. By MNAMD

menu Instructions. B i (Edge)

2 OR

- NOR
L ¥OR
e WNoT

T
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcje podstawowe — Basic functions

+ - 7| Basic functions
: ? & AND

- & AND (Edge)
% NAND

¥ NAND (Edge)
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja AND

Blok AND przyjmuje na wyjsciu stan 1 (high), jesli stan na kazdym z wejs¢
ma wartosc 1, tzn. wszystkie styki sg zwarte.
Wejscie nieuzywane (x) domyslnie przyjmuje stan: x=1.

N [ I 1
T ROOI ol ) BOO1 ol
&8 1 al _ &| u

|12 4 | . . 12 - | . . . Q
| e | T
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja AND (Edge)

Wyjscie bloku AND z pamiecia stanu przyjmuje stan 1, jesli stany na
wszystkich wejsciach majg wartosc 1 i przynajmniej jedno wejscie w
poprzednim cyklu miato stan O.
Wejscie nieuzywane (x) domyslnie przyjmuje stan: x=1.

Wykres czasowy sygnatow w bloku AND z pamiecia stanu:

I
I e ——

1. |

2 1,

3

4., .

Q. . [ ]
Cycle 1, 2,3

I B I

9,

10

Zamieszczone zdjecie pochodzi z podrecznika LOGO! Wydanie 9
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja NAND — zaprzeczenie AND

Na wyjsciu bloku NAND pojawia sie stan 0, gdy na kazdym wejsciu mamy
stan wysoki 1, tzn. wszystkie styki sg zwarte.
Wejscie nieuzywane (x) domyslnie przyjmuje stan: x=1.

_____ BOOT. . . . . . Qi ~ BoOl. . Qi
O — &lo— 1 L O E— &loe— | bl
12 _ R S 2| AR S
| o B T

i
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja NAND (Edge)

Wartos¢ wyjsciowa bloku NAND z pamiecig stanu wynosi 1, jezeli wszystkie
wejscia w poprzednim cyklu miaty stan 1 i co najmniej jedno z nich zmienito
stan na 0.

Wejscie nieuzywane (x) domyslnie przyjmuje stan: x=1

Wykres czasowy sygnatow w bloku NAND z pamiecia stanu

Te S —i BOO1. . . Qi

2

3

4 : : : : : : : : : : . | . P
Q. . | '

Cyce , 1,2.,3.4,5,6,7, 8, 9,10,
Zamieszczone zdjecie pochodzi z podrecznika LOGO! Wydanie 9
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja OR

Na wyjsciu bloku OR pojawia sie stan 1, jesli przynajmniej jedno wejscie ma
stan 1, czyli przynajmniej jeden zestyk jest zwarty.
Wejscie nieuzywane (x) przyjmuje stan: x=0.

B S
| BOO2 = . . Q2

4 _i1 QI
| e

S S
| — BOO2 . . Q2
4 _21 QI
| T
E<)
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja NOR — zaprzeczenie OR

Na wyjsciu bloku NOR pojawia sie stan 1, gdy na kazdym wejsciu mamy
stan niski O, tzn. wszystkie styki sg otwarte. Styk NOR wraca do stanu
niskiego 0, jezeli na co najmniej jednym wejsciu pojawia sie stan wysoki 1.
Wejscie nieuzywane (x) domyslnie przyjmuje stan: x=0.

A3 2
Booz2z. . . . . .. BOOZ2. . . . . . .
| 1] Q2 | 1] Q2
—  |® . — |e—
— - Q. _ - o Q -
14 I L | 14 4 | ...
T 1
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja XOR — nierdbwnowaznos¢

Na wyjsciu bloku XOR pojawia sie stan 1, jesli na wejsciu podano rozne
stany logiczne.
Wejscie nieuzywane (x) przyjmuje stan: x=0.

13 3 .
_____ BOO2. . . . . . . . .BOOZ2. .. .
) . @ [ - Q2
..... Tol | i
4 P e -
| L | T
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcja NOT — zaprzeczenie

Blok logiczny NOT neguje stan podany na wejsciu.
Na wyjsciu bloku pojawia sie sygnat 1 jezeli sygnat wejsciowy ma stan O.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Funkcje specjalne — Special functions

Pierwszym aspektem odrozniajgcym funkcje specjalne od funkcji podstawowych
jest oznaczenie wejsc.

Do funkcji specjalnych nalezg m.in. Funkcje czasowe, wykorzystujgce pamiec
trwatg, pozwalajgce na réoznorodne modyfikacje parametrow tak, aby
dostosowac program do potrzeb uzytkownika.

- - _| Special functions

» [ ] Timer

13 on-Delay

-7 Off-Delay

-’11 On-{Off-Delay

----- :F Retentive On-Delay

----- 1. Wiping relay (pulse output)
-5 Edge triggered wiping relay
----- w Asynchronous Pulse Generator
-ri Random Generator

17 Stairway lighting switch
-3 Multiple function switch

----- 0 Weekly Timer

----- i Yearly Timer

----- L Astronomical clock
4% Stopwatch

~ -] Spedial functions

r-[ 7] Timer

- r_l Counter

-~ Up/Down counter
'J Hours Counter

. -7 Threshold trigger
-] Analog

+-[ 7| Miscellaneous

~ -/ "] Spedial functions

[ | Timer

v -[ "] Counter

~ 7] Analog

----- 2= Mathematic instruction
----- % Analog Comparator

-1 Analog threshold trigger
----- i* Analog Amplifier

----- “% Analog watchdog

-1 Analog differential trigger
----- 5 Analog MUX

----- 4= Analog Ramp

----- a2+ PIcontroller

----- % Analog filter
----- = Max/Min

------ = Average value
- ».[ 7] Miscellaneous

~ -] Spedial functions

-] Timer

»-[ ] Counter

»-[ "] Analog

+ || Miscellaneous

----- " Latching Relay

..... = Pulse Relay

----- _- Message texts

----- -+ Softkey

----- =+ Shift register

----- £» Mathematic instruction error detection
- ® Float/Integer Converter
----- ¥ Integer/Float Converter
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Wejscia logiczne uzywane w funkcjach specjalnych

® S (set — ustaw): Wejscie S nadaje wyjsciu stanu 1.

® R (reset — wyzeruj): Wejscie to jest nadrzedne w stosunku do wszystkich pozostatych wejs¢ i nadaje
wyjsciu stan O.

® Trg (trigger — uruchom): Wejscie uruchamia blok.

® Cnt (count - zliczaj): Wejscie zliczajgce impulsy.

® Fre (frequency): Wejscie do pomiaru czestotliwosci sygnatu.

e Dir (direction): Wejscie pozwala np. na okreslanie kierunku zliczania.

e En (enable — wiacz): Sygnat na tym wejsciu uaktywnia funkcje bloku. Jesli wejscie to ma stan 0, blok
ignoruje wszelkie inne sygnaty.

e Inv (invert): Sygnat na tym wejsciu powoduje negowanie stanu sygnatu wyjsciowego.

e Ral (reset all — wyzeruj wszystko): Zeruje wszystkie wartosci robocze bloku.

Konektor x na wejsciach funkcji specjalnych

Wejscia funkcji specjalnych oznaczone jako x domyslnie przyjmujg stan 0 (poziom niski).
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Wejscia parametrow uzywane w funkcjach specjalnych

Do niektorych wejs¢ nie podtacza sie sygnatu, ale przyporzgdkowuje im sie
okreslone parametry. Oto przyktady takich wejsc:

® Par (parameter): Wejscie stuzy do okreslania parametrow bloku — czasu,
wartosci progowych itd.

® No (cam): Stuzy do okreslania parametrow czasowych.

® P (priority): Wejscie stuzace do ustalania priorytetéw. Pozwala na okreslanie,
czy komunikat ma w trybie RUN uzyskac potwierdzenie uzytkownika

53
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Timer On-Delay

Opodznienie wigczenia

-BOO1 .
Parametry: Try |
e Trg —wykrywa zbocze narastajgce — przy zmianie sygnatu o J,_L —
wejsciowego z 0 na 1 rozpoczyna sie odliczanie czasu. - |
e T-—okresla czas, po ktorym wartos¢ wyjsciowa zmieni sie ze S -
stanu O na 1. o
- Rem = off

e Wyjscie Q — stan wyjscia zmieni sie z 0 na 1 po uptywie o S
zadanego czasu T, pod warunkiem, ze parametr Trg nadal o OU:.DD.E".'
bedzie w stanie wysokim.

i
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Timer Off-Delay

Opodznienie wytaczenia

Parametry: . Trg_BDDZ .

e Trg —wykrywa zbocze narastajgce — przy zmianie sygnatu 3 I -
wejsciowego z 1 na 0 rozpoczyna sie odliczanie czasu. i1

e R -—zeruje licznik czasu i resetuje wartos¢ Q (zmieniana O R = I
jezeli jest w stanie 1). - Rem = off

e T-—okresla czas, po ktorym wartos¢ wyjsciowa zmieni sie ze ~ 00:00s+
stanu 1 na 0.

e Wyjscie Q — stan wyjscia zmieni sie z 0 na 1 po wykryciu
wartosci 1 na wejsciu Trg. Wartosc¢ Q zmieni sie na 0 po
uptywie czasu T.

i
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Timer On-/Off-Delay

Opdznienie wigczenia i wytgczenia
Parametry:
e Trg—wykrywa zbocze narastajgce. Przy zmianie sygnatu wejsciowego z 0
na 1 rozpoczyna sie odliczanie czasu T,. przy zmianie sygnatu wejsciowego
z 1 na 0 rozpoczyna sie odliczanie czasu T
e Par:
— T, — okresla czas, po ktérym wartos¢ wyjsciowa zmieni sie ze stanu 0 na 1.
— T, — okresla czas, po ktérym wartos¢ wyjsciowa zmieni sie ze stanu 1 na 0.
— R —podtrzymanie aktywne.
e Wyjscie Q — po wykryciu wartosci 1 na wejsciu Trg stan wyjscia zmieni sie z
0 na 1 po uptywie zadanego czasu T,, pod warunkiem, ze parametr Trg
nadal bedzie w stanie wysokim. Po wykryciu wartosci O na wejsciu Trg stan

wyjscia zmieni sie z 1 na O po uptywie zadanego czasu T,,, pod warunkiem,
ze parametr Trg nadal bedzie w stanie niskim.

=
- Rem = off
- 00:00s+
- 00:00s .

Jesli nie uaktywniono opcji
podtrzymania pamieci, przerwa

w zasilaniu powoduje wyzerowanie
wyjscia Q i pozostatego do odliczenia

CcZasu.
5%
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Timer Retentive On-Delay

Opodznienie z podtrzymaniem
Parametry:

e Trg —wykrywa zbocze narastajace. Przy zmianie sygnatu
wejsciowego z 0 na 1 rozpoczyna sie odliczanie czasu T.

e R- zeruje licznik czasu. Wymusza stan 0 na wyjsciu.
e Parametry:

— T-—odlicza czas po ktorym nastgpi zmiana sygnatu O na 1 na wyjsciu Q.
— R —podtrzymanie pamieci aktywne.
e Woyjscie Q — wyjscie zmienia stan z 0 na 1 po uptywie zadanego
czasu T (niezaleznie od stanu na wejsciu Trg).

BOOT
H
i
=
- Rem = off
~ 00:00s+

Jesli nie uaktywniono opcji
podtrzymania pamieci, przerwa

w zasilaniu powoduje wyzerowanie
wyjscia Q i pozostatego do odliczenia

CcZasu.
5%
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Wiping relay (pulse output)

Przekaznik czasowy z wyjsciem impulsowym

'B0O1 .
Parametry: 1rg | Imml
e Trg—przy zmianie sygnatu wejsciowego z 0 na 1 rozpoczyna si€ T |dJ—
odliczanie czasu T. —
e T—odlicza czas po ktérym nastgpi zmiana sygnatu 1 na O na o |
wyjsciu Q. Rem = pff-
- 00:00s+

e R - podtrzymanie pamieci aktywne.
e Wyjscie Q — wyjscie zmienia stan z 0 na 1 przy zmianie sygnatu
wejsciowego Trg z0 na 1 i jest w stanie wysokim przez
; . 7 e s ‘s Jesli nie uaktywniono opcji
okreslony czas T, chyba, ze wczesniej sygnat wejsciowy Trg bodtrzymania pamieci, przerwa
zmieni sie na 0. w zasilaniu powoduje wyzerowanie

wyjscia Q i pozostatego do odliczenia

CcZasu.
5%
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Edge triggered wiping relay

Przekaznik czasowy wyzwalany zboczem
Parametry:

e Trg —przy zmianie sygnatu wejsciowego z 0 na 1 rozpoczyna sie
odliczanie czasu T.

e R -—zeruje licznik czasu T i wyjscie Q.
e Parametry:

— T, —okres braku impulsu,
— T, —okres impulsu,
— Okresla liczbe cykli impuls — brak impulsu w zakresie 1-9.
— R —podtrzymanie pamieci aktywne
e Wyjscie Q — wyjscie zostaje wzbudzone po okresie czasu T, i
zmienia wartosc na O po okresie czasu T,,.

-BOO1 .

TL
F'a:r_ J_L

i
- Rem = off
- 00:00s+
- 00:00s .
o

=
[T

Jesli nie uaktywniono opcji
podtrzymania pamieci, przerwa

w zasilaniu powoduje wyzerowanie
wyjscia Q i pozostatego do odliczenia

CcZasu.
5%
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Asynchronous Pulse Generator

Asynchroniczny Generator Impulsow
Parametry:

Wykres czasowy

e En-— wejscie wigczajgce/wytgczajgce generator impulséw

e Inv—wejscie negujgce sygnat wyjsciowy

e Parametry:
— T, — okres braku impulsu,
— T, —okres impulsu,
— R —podtrzymanie pamieci aktywne

e Wyjscie Q —wyjscie impulsow prostokatnych.

Jesli nie uaktywniono opcji
podtrzymania pamieci, przerwa

w zasilaniu powoduje wyzerowanie
wyjscia Q i pozostatego do odliczenia
czasu.

BOO1 .

n | i

Inv _. |

a [ 1L [] !ii ]

TH 1 TLI TH 1 TLI TH 1 1 TH I TLI

Zamieszczone zdjecie pochodzi
z podrecznika LOGQO! Wydanie 9
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Random Generator

Generator losowy

Parametry: . BOO1
0
e En-—zmiana stanu wejsciowego z 0 na 1 powoduje rozpoczecie | J_L__
odliczania losowego czasu opdznienia zatgczenia. Zmiana sygnatu Par_ 11 |
wejsciowego z 1 na 0 powoduje rozpoczecie odliczania losowego iy —
czasu opoOznienia wytaczenia. o L
e Parametry: - 00:00s+
— T,—maksymalny czas opdznienia wtaczenia, - 00:00s

— T, —maksymalny czas opdznienia wytaczenia,

e Wyjscie Q— po uptywie losowego czasu opdznienia zatgczenia,
wartosc sygnatu zmienia sie z 0 na 1 pod warunkiem pozostania
wejscia En w stanie wysokim. Po uptywie czasu TL od momentu
zmiany En z 1 na 0, wyjscie Q przechodzi w stan niski.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Stairway lighting switch

Sterownik oswietlenia schodowego
Parametry:

e Trg— wykrycie zbocza narastajgcego powoduje przejscie wyjscia w
stan wysoki. Zmiana wartosci Trg z 1 na 0 powoduje rozpoczecie
odliczania czasu pozostatego do wytgczenia oswietlenia.

e Parametry:
— T —czas po uptywie ktorego wyjscie zostaje wyzerowane,

— T,— czas pozostaty do konca odliczania czasu T, kiedy wygenerowany
zostaje sygnat ostrzegawczy,

— T, —czas trwania sygnatu ostrzegawczego,
— R —podtrzymanie pamieci aktywne,
e Wyjscie Q— po uptywie czasu T sygnat zostaje wyzerowany. Przed
wyzerowaniem sygnatu generowany jest sygnat ostrzegawczy.

-BO01 .
Trg‘J'I_ |
|4

=
- Rem = off
- 00:13m+
- 00:15m.

- 00:0Tm
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Multiple function switch

- . - BOO1 .
Przetgcznik wielofunkcyjny Try |
Parametry: Ff_ M -
e Trg— wykrycie zbocza narastajgcego powoduje przejsScie wyjscia w stan wysoki na state albo w Par 'L
stan niski z opdznieniem.
e R —zeruje licznik czasu i resetuje wartosé¢ Q (zmienia na O jezeli jest w stanie 1). S Lo
e Parametry: - - Rem = off
— T —czas po uptywie ktorego wyjscie zostaje wyzerowane, T 00'00s+
— T, —minimalny okres wzbudzenia wyjscia, po uptywie ktérego pozostaje ono na state w stanie o m
wysokim, .. 00:00s .
— T, —czas pozostaty do konca odliczania czasu T, kiedy wygenerowany zostaje sygnat ostrzegawczy, 00:00s -
— T, —czas trwania sygnatu ostrzegawczego, DDDDS

— R - podtrzymanie pamieci aktywne,
e Wyjscie Q — na skutek przejscia wejscia Trg w stan wysoki, wyjscie Q przechodzi w stan wysoki. W
zaleznosci od czasu trwania impulsu Trg stan wysoki na wyjsciu moze powrdci¢ do stanu 0 lub
pozosta¢ w stanie 1 na state albo zosta¢ wyzerowane na skutek kolejnego impulsu na wejsciu Trg.

i
‘ Politechnika Wroctawska




Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Weekly timer

Zegar tygodniowy

Parametry: - BOO1
e Caml1, 2, 3, ...—kazdy parametr cam stuzy do okreslenia czasu o ﬁj‘j: O —
wigczenia/wytaczenia timera z uwzglednieniem dnia tygodnia i godziny. H T

e Par—stuzy do okreslenia czy sygnat wyjsciowy ma byc¢ automatycznie Ll

zerowany czy nie (dla wszystkich cam). e

e Wyjscie Q — wyjscie jest wzbudzone w okresie spetnienia ktoregos z S

warunkow Cam. IR
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Yearly timer

Zegar roczny

Parametry:

e Cam - stuzy do okreslenia czasu wtgczenia/wytaczenia timera
rocznego.

e Wyjscie Q — wyjscie jest wzbudzone w okresie spetnienia
ktoregos z warunku Cam.

. BOO1.
SN MM_'
Yy:mm.pp | BB
On=00:01.01+ - =
Off=99:01.01
Yearly=Y . .
Pulse=N =
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Astronomical clock

Zegar astronomiczny

; ) ... .. .BoO1.
arametry: L
. . .. . . s 7 ;s Far *@

e [nformacje o lokalizacji, obejmujgce dtugosc i szerokosc Lot EO°0'0"+ . AC —
geograficzna, strefe czasowg oraz TR (czas wschodu :Lat.:NDDD.D}. -
storica)/TS (czas zachodu stonca). 'TZ'.D .

e Q jest w stanie wysokim w czasie od wschodu storica do Sunrise offset: 0 .
zachodu stonca. Sunset offset: 0 -
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Up/down counter

Licznik zliczajgcy w gore i w dot

Parametry:

e R -—zeruje licznik i wymusza stan 0 na wyjsciu Q.

e (Cnt-—funkcja liczy zbocza narastajgce.

e Dir—stan na tym wejsciu okresla kierunek zliczania impulsow
— Dir =0-zliczanie w gore,
— Dir =1 - zliczanie w ddf,

e Par:
— On — progowa wartosc stanu licznika, przy ktorej Q przechodzi ze stanu 0 do 1,
— Off — progowa wartos¢ stanu licznika przy ktorej Q przechodzi ze stanu 1 do O,
— Start Val — poczgtkowa wartos¢ licznika,
— R —podtrzymanie pamieci aktywne.

e Q przyjmuje wartosc O lub 1 w zaleznosci od tego czy licznik przekroczyt

wartosci progowe.

- Rem = off
. On=0+ .

- Off=0

-~ Start=0
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Hours counter

Licznik godzin pracy
Parametry:

e R -—zmiana ze stanu 0 na 1 wymusza stan 0 na wyjsciu Q . Powoduje, ze
zadany czas M staje sie pozostatym do odliczenia czasem MN.

e En-licznik odmierza czas tylko wtedy, gdy na tym wejsciu jest 1.

e Ral - narastajgce zbocze na wejsciu powoduje wyzerowanie licznika godzin
OT i wyjscia. Zadany czas Ml staje sie pozostatym do odliczenia czasem.
e Par:
— MI —zadany czas pracy urzadzenia odmierzany w godzinach lub minutach,
— OT — catkowity czas pracy urzadzenia,
e Q (parametr Q -> 0) dziata w dwodch trybach:
— Tryb ,R” — Q=1 jesli MN=0; Q=0 jesli R=1 lub Ral=1;
— Tryb ,,R+En” — Q=1 jesli MN=0; Q=0 jesli R=1 lub Ral=1 lub En=0;

Oh Om+
Oh.Om

- Q-=0=R+En
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Threshold trigger

Detektor czestotliwosci
Parametry:

* Fre —zliczane sg narastajgce zbocza sygnatow (opadajgce nie sg
brane pod uwage) o czestotliwosci nie wiekszej niz 5 kHz.

e Par:
— On — progowa wartosc przy ktorej nastepuje wzbudzenie wyjscia,
— Off — progowa wartosc przy ktorej nastepuje wyzerowanie wyjscia,
— G_T —okres zliczania impulséw,

e (Q -—stan zmienia sie z0O na 1iodwrotnie w zaleznosci od

czestotliwosci sygnatu na wejsciu Fre i wartosci progowych
On/Off.

Fre

:F'a:r_ J_I__

BOO1 .
A\

C®m
. ON =0+
OFF=0
G_T=01:00s
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Latching Relay

Przerzutnik

Parametry:

S (set) — sygnat wymusza stabilny stan 1 na wyjsciu Q,
R (reset) — sygnat wymusza stabilny stan 0 na wyjsciu Q,
Parametr R — aktywne podtrzymanie pamieci,

Q — sygnat wzbudza stan wysoki na wejsciu S, a zeruje stan
wysoki na wejsciu R.

W sytuacji gdy jednoczesnie wejscia S i R bedg w stanie
wysokim, stan na wyjsciu powinien wynosi¢ 0 poniewaz R ma
Wyzszy priorytet.

P
Rem = off

'BOO1
RS

[
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.

Pulse Relay

Przerzutnik impulsowy

Parametry: .. . . .Bo0O02.
e Trg—zbocze narastajgce zmienia stan wyjscia Q na przeciwny. S 'Trg‘ T

e S (set)—sygnat wymusza stabilny stan 1 na wyjsciu Q, |f1: T L[
e R (reset)—sygnat wymusza stabilny stan 0 na wyjsciu Q, . ra| RS

e Par—ustalenie priorytetow wejsc: |
— RS—R nadrzedne wzgledem S, Rem = off -
— SR —S nadrzedne wzgledem R,
— R —aktywne podtrzymanie pamieci,
e Q—jezeliwejsciaSiR sgw stanie 0, to zmiana sygnatu Trg zmienia
wartosc¢ sygnatu wyjsciowego na przeciwna.
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Programowanie sterownika LOGO! standardowe jezyki programowania PLC — FBD.
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Dziekuje za uwage

Politechnika Wroctawska

Wrydzial Mechaniczny
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